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Alerting Abstract FR A 

The trolley for handling and emptying bins, has an 'L' frame chassis (1) 
on rollers (3) and castor wheels (4) on a lateral beam. This chasis carries 
a second 'L' frame (10) supporting the bin able to tilt about a cross 
spindle (118) . 

This frame (10) is supported at bracket (15) by a jacking system within a 
further frame (14) which can pivot horizontally at its base. The jacking 
system has an upper bearing and a lower thrust bearing with a captive nut. 
Engaging with the jack screw at the bottom of the screw is a work drive 
powered by a pneumatic, hydraulic or electric motor. At the outer end of 
the tilting frame is a retractable butt (117) carrying a drive switch. 
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La presente invention a pour objet un dispositif basculeur 
notammect utilisable pour permettre le vidage de caisses de manu- 
tentlou* 

Jnsq^u'a present, on connaissalt differents types de 
5 dispositifs basculeurs du type preaentant un berceau ou chSssis 
mobile destin^ a recevoir la caisse ou le recipient h. vider et 
actionnes par des moyens hydrauliques ou pneumatiques . De tels 
dispositifs etaient en principe destines a vider totalement des 
recipients et f onctionnaient en consequence avec un angle de bascu- 
10 lement important. 

L* invention vise h, fournir un dispositif basculeur presen- 
tant un angle de basculement limite, d'au maximum 30°, destin^ k 
faciliter la prehension des pieces contenues dans la caisse de 
manutention It vider, notamment les pieces se trouvant au fond d'y 
15 celle. 

Le dispositif basculeur selon 1' invention comporte un 
chassis support mobile sur lequel est articul^ un chS.ssis bascu- 
lable, chacun des chassis compoi-tant un cadre vertical et un cadre 
horizontal, ce dispositif etant caracterise par le fait qu'est 

20 monte pivotant sur le chfissis support un cadre oscillant dans le 
quel est montd un mecanisme de levage a vis et ecrou, ledit ^crou 
cooperant a pivotement par 1' intermediaire d'une noix avec deux 
potences solidaires du cadre vertical du chassis basculable, et 
que des moyens moteurs sont pr^vus pour actionner le mecanisme de 

25 levage, 

Le dispositif basculeur selon 1' invention est egalement 
remarquable par les points suivants : 

Les moyens moteurs peuvent Stre des dispositifs pneuma- 
tiques, hydrauliques ou electriques. 
30 La vis de levage est commandee par roue et vis sans fin 

actionnee par lesdits moyens moteurs, 

Sur la traverse avant du chassis basculable sont pr^vues 
au moins deux butees escamotables qui, en position verrouillee, 
agissent sur des controleurs alimentant les moyens moteurs, 
35 Le systeme de basculement est congu pour que le ch&ssia 

pivotant presente un angle de basculement d'au maximum 30" par 
rapport k I'horizontale, 
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L'invention sera mieux comprise a la lecture de la 
description suivante d'une forme de realisation non limitative 
du dispositif basculeur, en reference au dessin annexe sur lequel i 

- la figure 1 est une rue schematique du dispositif 
5 basculeur de l'invention en position basculee ; 

- la figure 2 est une vue arriere en elevation du systeme 
de basculement ; 

- la figure 3 est une vue schematique laterale du systeme 
de basculement de la figure 2 ; 

10 - la figure 4 est une vue a plus grande echelle de la 

butee representee sur la figure 1 , le dispositif basculeur etant en 
position non basculee ; 

- la figure 5 est une vue de dessus de la zone ou est 
montee la butee de la figure 4 ; 

15 - la figure 6 est une vue en coupe prise selon la ligne 

V-Y de la figure 5 j et, 

- la figure 7 est one vue schematique du dispositif de 
commande pneiunatique du systeme de basculement. 

Le dispositif basculeur de l'invention est constitu# d'un 

20 ch&ssis support 1 et d'un chassis basculable 10 destin^ a recevoir 
la caisse a vider et articuli sur le chassis support 1. Les ch&ssis 
support 1 et basculable 10 sent constitues chacun d'un cadre horizon- 
tal et d'un cadre vertical assembles a I'equerre, le support 1 
etant en outre rigidifie par des renforts 6, 

25 La mobilite du dispositif basculeur est assuree d'une 

part par une paire de galets 3 a axe fixe monte sous la traverse 
inferieure avant la du chassis support 1 et d'autrfe part par deux 
roues 4 montees pivotantes sur une traverse 5 solidaire du cadre 
vertical du chassis support 1. Cette disposition, permet de deplacer 

30 facilement le dispositif et de le glisser sous la caisse k basculer 
en le faisant manoeuvrer a 1' aide d'une poignee 7. 

Le cadre horiaoatal du chassis basculable 10 est articul^ 
k I'extremite anterieure du cadre inferieur du chfissis support 1, 
tandis que le cadre vertical dudit chassis basculable 10 est arti- 

35 cule par des potences a un cadre oscillaht 14 dans lequel est 
mont^ un mecanisme de levage a vis 116 et ^crou 108, 

La vis de levage 116 est k filet trapezoidal, elle est 
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fixe en translation et commande par sa rotation la raontee ou la 
descente de I'^crou repere 108 contenu dans une noix 114 qui os- 
cille dans I'extr^mit^ arri^re da cadre inclinable 15. La vis de 
lerage 116 est entrain^e en rotation par une roue dentee 102 cal^e 
5 sur elle et en prise arec une vis sans fin solidaire 103 d'un 
moteur pneumatique par un accouplement (ce moteur n'est pas re- 
present^ au dessin). 

La vis de lavage et la vis sans fin sont montees sur 
roulements a rouleauxo 

10 Sur les prolongements lateraux de la noix 114 sont montees 

pivotantes deux potences solidaires 15 du cadre vertical du chassis 
basculable et dispos^es sym4triquement de part et d'autre de I'axe 
vertical du cadre oscillant. 

Deux butees escamotables 117 s'articulent autour d'axes 

1^ 118 et s'y verrouillent par coulissement de deux plats. Leur d^~ 

verrouillage s'effectue en les levant pour degager les plats, apres 
quoi on leur fait snbir un mouvement de rotation pour les escamoter 
dans une gouttifere appropriee prevue sur la face superieure de la 
traverse avant 9 du chassis pivotant lOo 

20 ■ Ces deux butees 117, dans la position representee sur la 

figure 6, appuient sur les pistons des contr6leurs pneumatiques 
repdr^s 126 permettant ainsi 1 ' alimentation en air coraprime des 
capteurs Di et D2 (voir fig. 7). 

Le cadre horizontal du chassis basculable 10 se prolonge 

25 vers 1* avant par deux patins laterianx 12 qui, en position bascul^e, 
viennent prendre appui sur le sol, soulevant ainsi les galets 
avant 3 du chfi^ssis porteur 1 et interdisant tout deplacement du 
dispositif. 

Sur la figure 7 est represente un schema du circuit 
30 d' alimentation du moteur pneumatique, Ce circuit coraprend un bloc 
de raccordement B sur le reseau d'air coraprime, un tuyau souple 
assurant la liaison entre le basculeur et le reseau d' alimentation 
en air. 

Get air est lubrifie par un graisseur d'air G afin 
35 d'assurer le bon fonctionnement de tout I'appareillage pneumatique 
et notamment da moteur. 

Le distributenr D3 alimente le moteur pneumatique, il est 
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commande par les deux capteurs et D2 lesquels correspondent aux 
boutons "Montee" et "Descente" du dispositif basculeur, 

Ces capteurs H] et 7>2 sont alimentes k partir de deux 
contrSleurs pneumatiques t26 raccordes en serie sur le reseau 
5 d'alimentationo Pour que les capteurs soient alimentes il faut que 
ces deux contrSleurs aient leurs pistons respectifs enfonc4s - ce 
qui est realise lorsque les butees 117, empSchant la caisse de 
glisser du cadre inclinable, sont verrouillees. Le moteur pneuma- 
tique tourne dans un sens ou dans 1' autre suivant que Di ou D2 est 
10 actionneo 

Des silencieux "SI" sont disposes sur les echappements du 
moteur et du distributenr. 

Le dispositif basculeur selon 1' invention fonctionne de 
la maniere suivante lorsqu'il est utilise k un poste de travail, 
15 pres d'une presse, 

Le cadre horizontal du chassis basculable 10 etant amen^ 
dans le mSme plan que le cadre horizontal du ch&ssis porteur 1, on. 
place le dispositif baculeur, grSce h, ses roues, sous la caisse de 
manutention a basculer. 
20 " Celle-ci a ete mise auparavant en position au poste de 

travail a I'aide d'un transpalette, car dans le cas present la 
place aux alentours du poste de travail ne permet paa I'emploi 
d'un car k fourches. 

Lorsque le chassis basculable 10 lest en boime position 
25 sous la caisse, c'est-a-dire lorsque la caisse bute contre le cadre, 
vertical du chissis basculable, on verrouille les deux butees avant 
qui conditionnent 1' alimentation en air sur les capteurs D-| et J>2» 
Lorsque le niveau des pieces contenues dans la caisse ne 
permet plus une prise norinale, on appuie sur le bouton du capteur 
30 correspondant a la montee, 

Celle-ci s'effectue ainsi que la descente en un temps 
relativement long, de I'ordre de 50 secondes* Ce temps a ete choisi 
assez long pour qu'a la descente on ne soit pas surpris par le 
mouvement du chfissis basculable 10 et eviter ainsi tout accident. 
35 La puissance du moteur pneumatique a 4t4 choisie pour que 

I'on ne puisse basculer une caisse pleine — ce qui d'ailleurs ne 
presenterait pas d'int^rSt puisque le dispositif est destin^ a 
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faciliter la prehension des pieces situees dans le fond de la 
caisse. A cet egard I'angle de 30" s'est revele I'angle convenant 
le mieux k cette operationo 

II n'a pas ete preru d'arrSt pneumatique en fin de course, 
5 car le moteur s'arr§te de lui-raeme lorsqu'il rencontre une certaine 
resistance. Par ailleurs, il est necessaire de maintenir la pres- 
sion de la main sur le bouton du capteur approprie pendant toute 
la manoeuvre de montee ou de descente du dispositif basculeur, 
Le dispositif basculeur selon 1' invention a ete con^u 
10 pour satisfaire aux normes de securite. C'est ainsi que I'entralne- 
ment du chassis basculable par vis et ecrou est un systeme irre- 
versible. Egaleinent irreversible est 1' entrainement de la vis par 
le moteur a I'aide d'une roue et d'une vis sans fin. 

La vis de levage est de preference choisie a filet 
15 trapezoidal de forte section presentant un grand coefficient de 
securite, eu egard a la charge a supporter. 

La mise en marche dudispositif , conditionnee par la mise 
en place des butees a I'avant, interdit le deplacement de la caisse 
en cours de basculement. 
20 Ce dispositif permet en outre de disposer la caisse de 

manutention dans une position commode de vidage par I'operateur 
d*un poste de travail. Par ailleurs, la vitesse reduite de montee 
et de descente du dispositif evite tout accident par surprise. 

De mSme, le blocage au sol du dispositif, grSce aux 
25 patins, en position basculee est un faeteur de securite. II faut 
^galement noter qu'en cas d' incident en cours de manoeuvre, il 
suffit de l&cher le bouton du capteur pour que le dispositif 
s'arrSte immediatement. 

II est bien evident que 1' invention n'est pas limitee a 
30 la forme de realisation d^crite ci-dessus en reference au dessin 
annex^ mais qu'elle englobe les modifications et variantes a la 
port^e de I'homme de I'art, issues du mSme principe de base. 

C'est ainsi que I'on peut envisager, par exemple : 
- 1 'adaptation d'un plateau sur le cadre inclinable du 
35 dispositif qui permettrait le chargeraent au car a fourches et le 
deplacement des caisses si I'espace environnant le permet. 
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- le montage du chassis porteur ou son remplacement par 
un plateau tournant permettant, par exemple, le chargement de la 
caisse du cSte piste sur une chaine de montage et son vidage cote 
chaine par I'operateur. 

On peut egaleraent mentionner que le dispositif pourrait 
Stre equipe d'un moteur electrique ou d'un moteur hydraulique, ou 
encore d'une commande manuelle par manivelle a la place du moteur 
pneumatique ci-dessus ddcrit. 
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REVEMDICATIONS 
1, Dispositif basculeur notamment utilisable pour per- 
mettre le vidage de caiases de manutentioii, et comportant un 
ch&ssis support mobile sur lequel est articul^ un ch&ssis bascu- 
lable, chacun des chtssi^ comportant un cadre vertical et un cadre 
5 horizontal, ce dispositif etant caracterise par le fait qu'est 

mont^ pivotant sur le chfissis sixpport 1 un cadre oacillant 14 dans 
lequel est rnont^ un mecanisme de levage a vis 116 et ecrou 118, 
ledit ^crou cooperant a pirotement par 1' intermediaire d'une noix 
114 avec deux potences 15 solidaires du cadre vertical du chassis 
10 basculable 10, et que des moyens moteurs sont prevus pour action- 
ner le mecanisme de levage a 

2« Dispositif selon la revendication 1, caraoteris^ par 
le fait que les moyens moteurs sont des dispositif s pneumatiques , 
hydrauliques ou 4lectriques» 
15 3* Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caracteris^ 

par le fait que la vis du mecanisme de levage est commandee par 
un syst^me k roue et vis sans fin actionne par lesdits moyens 
moteurs* 

4* Dispositif selon la revendication 1 , caracteris^ par 
20 le fait que sur la traverse avant du ch&ssis basculable sont pr^- 
vues BU moins deux butees escamotables 117 qui, en position ver- 
rouillee, agissent sur des CQntr61eurs 126 alimentant les moyens 
moteurs* 

5* Dispositif selon la revendication 4, caracterise par 
25 le fait que le cadre basculable presente, par rapport k 1 'horizon- 
tale, un angle de basculement d'au maximum 30^» 
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